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KMK 17 automatizace a robotiky

Predstaveni Krajského metodického kabinetu 17 AR

Krajsky metodicky kabinet automatizace a robotiky je soucasti projektu Implementace krajského akéniho planu

v Olomouckém kraji Il a sidli na Vy3$si odborné skole a Stfedni priimyslové skole elektrotechnické v Olomouci. Cilem
kabinetu je vzajemna podpora uditell stfednich odbornych skol, ktefi vyucuji nebo se zajimaji o oblast automatizace
a robotiky. Aktivné jsou do projektu zapojeny odborné skoly Olomouckého kraje. Vystupy jsou volné dostupné nejen
ucitellm dalsich skol, ale vSem zajemclm o tuto prudce se rozvijejici oblast techniky.

Kabinet publikuje novinky z oboru, sdili pfiklady dobré praxe, pofada seminare, metodické dny, oborové dny, nataci
tematicka videa, organizuje staze. Vystupy prace kabinetu jsou publikovany pomoci webu https://ikap.cz/.
Do newsletteru jsou vybrany nékteré z nich.

Workshop: Pneumatické pohony ve vzdélavani

Workhopu, ktery probéhl na Stfedni priimyslové skole
elektrotechnické a Obchodni akademii v Mohelnici, se
zUcastnilo 13 pedagogu. Odborny poradce firmy Festo, s.r.o.
predvedl moznosti vyukového systému FluidSIM a podal
informace k vyrobku Festo Motion Terminal, ktery je
vyznamnou inovaci v oblasti ventild pouzivanych pro fizeni
pneumatickych pohond.

Dale se Ucastnici seznamili s vybavenim ucebny automatizace
a v praktické ¢asti workshopu si vyzkouseli v jednoduchych
ulohach elektrické fizeni pneumatickych pohont
prostfednictvim PLC Simatic s programovanim v platformé
TIA Portal. Pfi workshopu byla diskutovana nejen realizace,
ale také moznosti vhodného zafazeni do vyuky s ohledem na
pfiméfenou obtiZnost pro Zaky.

Foto Jifi Burda, KMK17AR

Priklad dobré praxe: Méreni vzdalenosti utrazvukem

Na skolach, na kterych zaci nemaji predmét specializovany na
programovani mikrokontroleru, Ize vyuzit jednodeskovy pocitac
Arduino. Jeho zakladem je mikrokontroler ATmega od firmy Atmel.
Arduino vsak velmi zjednodusuje jeho pouzivani. Navic je mozné jej
velmi jednoduse osadit rozsifujicimi deskami a pravé tohoto spojeni
pak vyuZit pfi vyuce automatizace. Na obrazku je poufZiti Arduina
s rozsifujici deskou obsahujici zdroj a ¢idlo ultrazvuku. Zaci mohou
Arduino s ultrazvukovym senzorem [obrdzek]. v hodiné naprogramovat systém pro méreni vzdalenosti pomoci
Arduino projekty pro déti [on-line]. ultrazvuku a pfipadné jeho vystup déle vyuZit pro zautomatizovani

[Cit.6.1.2022]. Dostupné z: siakéh v f & antikoliznih té itk
http://arduino.zausima.cz/meric_vzdalenosti/meric_vz nejakeno procesu napr. ve torme antikolizniho systemu vozitka.

dalenosti.html|
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https://ikap.cz/

Novinka: Systém robotického vidéni OnRobot Eyes

Systém robotického vidéni OnRobot Eyes je vhodny pro detekci a
tfidéni riznych predmétd, robotizaci CNC, pro umistovani predmétd,
kde je dulezita orientace. MUzZe byt namontovan na robotické rameno
nebo pouZit samostatné, mlze tedy pofizovat a zpracovavat obraz, m
zatimco robotické rameno provadi dalsi operaci. § §
Instalace je rychla a programovani pro montdz s jakoukoli pfedni
znackou robot( je natolik intuitivni, Ze obsluha nutné nemusi mit
technické znalosti.

Kamera se kalibruje pofizenim snimku pracovniho povrchu a nasledné
se poridi snimek detekovanych dild. Cely proces probéhne v fadu
minut, takZe prostoje pfi prechodu na jiné vyrobky nebo postupy jsou
minimalni.

Vizualni systém 2,5D s vnimanim hloubky umoziuje pouziti pfi

skladani predmétl na sebe nebo pfi manipulaci s pfedméty s rliznou OnRobot Eyes [foto]. OnRobot [on-line].
vyskou. Nové byla doplnéna funkce orientac¢niho bodu, kterd [Cit.6.1.2022]. Dostupné z:
umoZAuje nasazeni na mobilni roboty, na voziky nebo palety. https://onrobot.com/cs/vyrobky/onrobot-eyes

Orientacni body Ize také vyuzit ke spusténi konkrétnich operaci, napft.
pfi zjiSténi prijezdu prepravniku s predméty do pfislusSného prostoru prepnout na aplikaci pick & place.
https://onrobot.com/cs/vyrobky/onrobot-eyes

Doporuceny zdroj informaci: YouTube kanal ,RealPars”

Kazdy ucitel pottebuje ke své praci kvalitni zdroj informaci. Idealni je, pokud existuji ucebnice zamérené na
prislusnou problematiku. Vyuku je dobré doplnit obrazky, pomUckami, redlnymi ukazkami, exkurzemi apod.
V soucasné dobé je velmi popularni pouzivat jako zdroj informaci a novinek internet a to zejména YouTube.

ntroduction 1o Fanue Rabo
Jogging or moving a fanuc robot Robot’s mastering is lost

V tomto newsletteru bychom vam chtéli pfedstavit jeden
zajimavy YouTube video kandal zaméfeny na automatizaci a
robotiku. Autofi jej pojmenovali ,,RealPars” a najdete jej na
adrese: https://www.youtube.com/c/realpars/

Na kanalu se pravidelné objevuji nova videa a za dobu své
existence jich publikoval vice nez 200. Videa jsou v anglictiné X
a je mozné sledovat je s titulky. Diky tomu lze vyuZit * a
automaticky preklad do cestiny.
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Na uvedeném obrdzku je vidét screenshot z videa
zaméreného na predstaveni robotd FANUC. Screenshot Jifi Burda, KMK17AR

Za Krajsky metodicky kabinet automatizace a robotiky Ing. Jifi Burda, vedouci kabinetu

https://www.spseol.cz/kontakt/vedeni-skoly/6-ing-burda-jiri
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